
一、力和运动

二、能量动量
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研究角度

电场力（库仑力）

安培力、洛伦兹力

弹力（胡克定律）

摩擦力（静摩擦力、滑动摩擦力）
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三、电场磁场

四、电路与电磁感应

示波管

（结构、图像）
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五、实验

六、热学、振动和波、原子物理

热学：

振动和波：

原子物理：
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分子力
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表面张力
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玻意耳定律
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阿伏伽德罗定律

道尔顿分压定律

热传递表述

ΔU＝Q＋W

温度、温标

分子势能

扩散

布朗运动

n、T确定：pV=C

n、V确定：p/T=C
n、p确定：V/T=C

p、T确定：V∝n

V、T确定：p∝n

油膜实验

能耗散表述

扩散表述 麦克斯韦

气体分子速率分布律
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